Om>m NwIM\Mm >_/\_ SYSTEM ZASILANIA AWARYJUNEGO - SCHEMAT IDEOWY

POZIOM DACH

POZIOM 27.50 UWAGA:
- ZASTOSOWANO SYSTEM ZASILANIA
@I E E CENTRALNEGO OSWIETLENIA AWARYJUNEGO FIRMY

CEAG Z MONITORINGIEM OPRAW

- WSZYSTKIE OPRAWY NALEZY WYPOSAZYC W
MODUL ADRESOWY 2L-CG-S (MAX 20 SZT. NA

E E OBWODZIED

- INFORMACJE Z WEACZNIKaw OSWIETLENIOWYCH

DOPROWADZIC DO MODULU DLS/3PH

~ UKLAD SIECI — ZASILANIE TN-S

— E— — INSTALACJA ZASILANIA AWARYJINEGO - UKLAD
POZIOM 26.00 SIECI IT (Z BATERID

E - 0BwWODY OSWIETLENIOWE WYKONAC PRZEWODEM
HDGs 3x1,5, HDGs 3x2,3

- ZASTOSOWAC BATERIE BEZOBSrUGOWA O
ZYWOTNOSCI 10 LAT <18 BLOKAW 12 WOLTOWYCH)
- CALOSC DOSTAWY FIRMA A&M MICHArOWSKI
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0ZNACZENIA

— [=] OPRAWA KIERUNKOWA CEAG GuidelLed CG-S 3W
POZIOM +17.20

Av | CEAG GuideLed SL CG-S 5W z optyka asymetryczna

CEAG GuideLed SL CG-S 5SW z optyka symetryczna

CEAG Atlantic LED CG-S IP65 SW

Oprawoa rastrowoa LECHENTI 4x14w TS IP20

Oprawo rastrowa LECHENTI 3x14w TS IP20

Kinkiet LSN 1x14W opal T3S 14W IP20

Downlight LED 25W DIM DALI - RXD25 DALI IP20

Downlitht LED 23W DALI IP34 - RXD235 DALI IP54

Oprawa rostrowo LECHENTI 4x14W PAR DIM DALI TS 14W IP20
Oprawa rostrowo LECHENTI 3x14W PAR DIM DALI TS 14W IP20
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SCHEMAT PODLACZENIA
LAMPOWEGO MODUrU ADRESOWEGO 2L-CG-S

DO DLS/3PH OPRAWY OSW. PODSTAWOWEGO
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OPRAWA OSW. AWARYJUNEGO
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HDGs 3 X 1,5 mm2
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HDGs 3 X 1,5 mm2
HDGs 3 X 2,5 mm2 JY(STOY 2 X 2X 0,8 mm2
(DWIE PARY EKRANOWANE)
e ?icog gba zmian ?o%a Proj. ?o%a Spr.
S I T s s T s 1 A R T __ stca At =
T L® E E PE L N PE oo o PROGRAMOWANIE, L3 TWOOEHZ wwoza >w§8 _u
€L 35mm2 35mm2 -+ L -+ L -+ L -+ L -+ L -+ L -+ L -+ L -+ L -+ L -+ L -+ L -+ L -+ L -+ L -+ L -+ L -+ L MONITOROWANIE I _— Ss Rok zalozenia firmy 1947 PROCHEM
T°® L*” DC OUT aC DUT SKU SKU SKU SKU SKU SKU SKU SKU SKU SKU SKU SKU SKU SKU SKU SKU SKU SKU WIZUALIZACJA — T ul. Powazkowska 44c  01-797 Warszawa
T1° T I 1 I I 1 I I I 1 1 I I )\ 1 1 I I 1 1 CG Kontroler SYSTEMU ZB-S (= o7 -
T+ L® EGA/LON 230VAC | == ||| ¢ 2e|"™e"Bydowa TWR Poznan
s T it _ ! ! = R °g wraz z infrastrukturg techniczno — administracyjng
L Son? o Doomter Doomter 55 Port Lotniczy — Poznaf tawica
6 13 S0mme ( . 90mme) 22| Ad -
L , L 2 S he] [ILoT3 N PE =] =] 2 2= o@.am T v\. .
1’ L 10w (0000 @ e = av/aC W [T = <|®= Wieza Kontroli Ruchu Lotniczego
T Ll |5 == == = 1
(= k= . .
— s T 1 \_ — S €|przedmiot Schemat Baterii Centralne].
BATERIA BMS ROOM mm Opracowa’  |inz. S. Wozniak MAZ /0038 /PWOE /03 Specjalnose Elektryczna
.@m Projektant  |inz. S. Wozniak MAZ /0038,/PWOE /03 Nr projektu Faza PW
5o 110013 [zesost 7
YDY 3 X 1,5 mm2 =5 ; — Nw:
YKY 3 X 10 mm2 25 Gf. projektant | inz. R. X:v\o: Wa-846/94 Nr rysunku % ﬁ %@@ xa@&Q
System centralnego zasilania awary jnego CEAG ZB-S/26 AM DWAK Michatowski g = Sprawdzojecy |inz. J. Marszafek St-510/83 .
%W Funkcja Tytut, imie i nazwisko Nr uprawnien Podpis |Data 04,2012 Tro,o \

1 | 2 3 4

Nazwa:




